SIEMENS

SIRIUS
Leistungssteller

3RF29..-0KA..-0K.0
e WE DIN EN 60947-4-3

Betriebsanleitung

Vor der Installation, dem Betrieb oder der Wartung des Gerats
muss diese Anleitung gelesen und verstanden werden.

A GEFAHR

Gefahrliche Spannung.

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr.

Vor Beginn der Arbeiten Anlage und Gerat spannungsfrei
schalten.

> &

VORSICHT

Eine sichere Geratefunktion ist nur mit zertifizierten Komponenten
gewabhrleistet.

Montage / Demontage

Flhren Sie die Montage / Demontage in der Reihenfolge wie in Bild |
gezeigt durch. Achten Sie auf die Stellung der elektrischen Kontakte
(Montageschritt 1).

Schaltungsskizze

Bild Ila (Vollwellenbetrieb), Bild Ilb (Phasenanschnitt)
MaRbilder

Bild V: MaRe in mm, (in)

Anschlussquerschnitte und Anzugsdrehmomente
Bild VI

Inbetriebnahme

1. SchlieRen Sie die Leitungen wie in den Beispielen in Bild Ila und Bild
[Ib gezeigt an.

2. Sie haben folgende Mdglichkeiten der Sollwertvorgabe (Vorgabe in
% der gespeicherten Bezugsleistung des angeschlossenen Verbrau-
chers) fiir die Leistungsstellung:

+ Bei Stellung des Einstellreglers "P" auf 0 % (Linksanschlag)
geben Sie den Sollwert (iber ein externes Analogsignal von 0 -

10 V (0 - 100 %) vor (Klemme "10 V +" und "IN / 0 -"), siehe Bild
Ib.

+ Bei Stellung des Einstellreglers "P" auf > 0 % geben Sie den Soll-
wert Uiber den Einstellregler "P" vor. Das Einschalten erfolgt iiber
den Eingang "IN/ 0 -". Der Analogeingang "10 V +" wird nicht
beschaltet.

3. Sie haben folgende Mdglichkeiten der Betriebsartenwahl:

+ Bild lla: Vollwellenbetrieb
bei Stellung des Einstellreglers "tg" auf 0 (Linksanschlag)
(Rampenzeit =0 s).

+ Bild Ilb: Phasenanschnitt
bei Stellung des Einstellreglers "tg" auf > 0 mit Einstellung der
Rampenzeit bis max. 10 s fir die Einschaltstrombegrenzung. Die
Rampenzeit ist nur beim Einschalten wirksam und bezieht sich auf
100 % der Sollwertvorgabe.

Veranderungen der Einstellung werden erst beim néachsten Ein-
schalten wirksam.

In der Betriebsart Phasenanschnittsteuerung ist zur Einhaltung
der Grenzwerte der leitungsgebundenen Storspannung eine Dros-
sel erforderlich (siehe Bild lIb).

4. Nach Anlegen der Spannung an A1/ A2 (AC / DC 24 V bzw.

AC 110 V) blinken vor dem 1. Teachvorgang die LEDs Thyristorfeh-
ler (THYRISTOR) und Netzfehler (SUPPLY) abwechselnd im Takt
von 0,5 s, da im Gerat noch keine Bezugsleistung (100 %) gespei-
chert (geteached) ist, oder wenn ein nicht zuléssiger Strom- oder
Spannungswert (zu hoch oder zu niedrig) gemessen wurde (siehe
Gerat). Der Sammelmeldeausgang wird dabei nicht angesteuert.

5. Fuhren Sie die erste Speicherung der Bezugsleistung (1. Teachvor-
gang) durch, indem Sie unter normalen Betriebsbedingungen (Span-
nung und Strom missen innerhalb der angegebenen Grenzwerte
liegen) die Taste "Test/ Teach" langer als 3 s driicken. Das Ende
der Teachroutine wird durch gleichzeitiges Aufleuchten der LEDs
LOAD, THYRISTOR und SUPPLY fiir ca. 1 s signalisiert (Bild III).
Der Teachvorgang kann beliebig oft wiederholt werden.

Wahrend des Teachvorgangs wird die eingestellte Rampenzeit "tg"
(max. 10 s) voll durchlaufen. Eine Unterbrechung ist wahrend dieser

Zeit nicht méglich

Betrieb

Sie kénnen den Leistungssteller durch folgende Mdglichkeiten ein-

schalten:

+ Bild IVa: Durch driicken des Tasters "Test / Teach" kirrzer als 1 s fiir
Testzwecke.

+ Bild IVb: Uber den entprellten Steuereingang "IN / 0 =" bei Stellung
des Einstellreglers "P" auf > 0 (siehe auch Bild lla).

+ Bild IVc: Uber den Analogeingang "10 V +" bei Stellung des Einstell-
reglers "P" auf 0 (siehe auch Bild IIb).

Die LED "INPUT" leuchtet, wenn eines der 3 EIN-Signale vorhanden
ist. Die LED "ON" leuchtet, wenn Stromfluss vorhanden ist.

Fehleriiberwachung

Durch die LEDs werden folgende Fehler angezeigt:

+ THYRISTOR:
Thyristorfehler liegt vor, wenn ein Stromfluss erkannt wird ohne dass
ein EIN-Signal vorhanden ist.

+ SUPPLY:
Netzfehler liegt vor, wenn ein EIN-Signal vorhanden ist und kein
Stromfluss erkannt wird bzw. wenn die Netzspannung zu niedrig ist
oder fehlt (siehe Gerat).

Die durch die LEDs angezeigten Fehler werden als Sammelmeldung
tber einen Offnerkontakt (Klemmen 11, 12) gemeldet.

Uberlast- und Kurzschlussschutz

Ein ausreichender Uberlast- und Kurzschlussschutz ist fiir den jeweili-
gen Einsatzfall vom Anwender selbst bereitzustellen.

GWA 4NEB 535 4035-10 DS 01
Bestell-Nr.: 3ZX1012-0RF00-5KA1

Last update: 26 September 2006



SIRIUS
Power controller

3RF29..-0KA..-0K.0
DIN EN 60947-4-3
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Operating Instructions

Read and understand these instructions before installing,
operating, or maintaining the equipment.

A DANGER

Hazardous voltage.
Will cause death or serious injury.
Disconnect power before working on equipment.

> &

CAUTION

Reliable functioning of the equipment is only ensured with
certified components.

Assembly / disassembly

Carry out assembly / disassembly in the order shown in Fig. I. Observe
the position of the electrical contacts (assembly step 1)

Circuit diagram

Fig. lla (solid shaft operation), Fig. llb (phase angle)
Dimension drawings

Fig. V: Dimensions in mm, (in)

Conductor cross-sections and tightening torques
Fig. VI

Commissioning

1. Connect the conductors as shown in the examples in Fig. lla and

Fig. IIb.

2. The following setpoint options (setpoint value in % of the stored refe-
rence power rating of the loads) are available for the power control:

+ If the setting switch "P" is in the 0 % position (left stop), enter the
setpoint value of 0 to 10 V (0 to 100 %) via an external analog
signal (terminal "10 V +" and "IN / 0 -"), refer to Fig. lIb.

« If the setting switch "P" is in the > 0 % position, enter the setpoint
value via the setting switch "P". It is switched on via the "IN / 0 -"
input. The analog input "10 V +" is not switched.

3. The following operating mode optjons are available:
+ Fig. lla: solid shaft operation (\Mﬂ)
with setting switch position "tg" set to 0 (left stop)
(Ramp time = 0 s).

* Fig. llb: phase angle
with setting switch position "tg" set to > 0 with ramp time set to
max. 10 s for the inrush current limitation. The ramp time is only
active during switch-on and refers to 100 % of the setpoint value.

Modified settings will not take effect until the next switch-on. In
phase angle control operating mode, a reactor is required to
comply with limit values of the wire-bound interference voltage
(refer to Fig. llb).

4. After applying voltage to A1 /A2 (24 V AC/DCor 110V AC), and
before the first teaching procedure, the thyristor fault (THYRISTOR)
and supply fault (SUPPLY) LEDs will flash alternatingly every 0.5 s,
since no reference power rating (100 %) has yet been stored
(taught) in the device, or if an impermissible current or voltage value
(too high or too low) has been measured (see device) during the
teaching procedure. The group signal output is not activated.

5. Carry out the first storage of the reference power rating (1st teaching
procedure) by pressing the "Test / Teach" key for more than 3 s
under normal operating conditions (voltage and current must not
exceed the specified limit values). The end of the teaching routine is
signaled by the LOAD, THYRISTOR and SUPPLY LEDs lighting up
simultaneously for approx. 1 s (Fig. lll). The teaching procedure can
be repeated as frequently as desired.

During the teaching procedure, the set ramp time "tg" (max. 10 s) is
fully run through. Interruptions during this period are not possible.

Operation

The power controller can be switched on using the following options:

+ Fig. IVa: By pressing the "Test / Teach" key for less than 1 s for test
purposes.

+ Fig. IVb: Via the debounced control input "IN / 0 -" with the setting
switch "P" in the > 0 position (also refer to Fig. lla).

+ Fig. IVc: Via the analog input "10 V +" with the setting switch "P" in 0
position (also refer to Fig. Ib).

The "INPUT" LED will light up if one of the three ON signals are output.
The "ON" LED will light up when there is current flow.

Fault monitoring

The LEDs display the following faults:
+ THYRISTOR:
Thyristor fault occurs if no current flow is detected without an ON
signal being available.

+ SUPPLY:
Supply fault occurs if there is an ON signal and no current flow is
detected, or if the supply voltage is too low or not available (see
device).

The faults displayed by the LEDs are signaled as a group signal via a
NC contact (terminals 11, 12).
Overload and short-circuit protection

The operator is responsible for providing sufficient overload and short-
circuit protection for the respective applications.

Order No.: 32X1012-0RF00-5KA1



SIRIUS
Gradateur de puissance

3RF29..-0KA..-0K.0
DIN EN 60947-4-3
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Instructions de service

Ne pas installer, utiliser ou intervenir sur cet équipement avant
d'avoir lu et assimilé ces instructions.

A DANGER

Tension dangereuse.
Danger de mort ou risque de blessures graves.
Mettre hors tension avant d’intervenir sur I'appareil.

> &

Le fonctionnement sir de I'appareil n'est garanti qu'avec des
composants certifiés.

Montage / Démontage

Effectuez le montage ou le démontage dans I'ordre indiqué sur la figure
. Veillez a la position des contacts électriques (étape de montage 1).

Schéma des connexions

Figure lla (fonctionnement en onde pleine), figure llb (déphasage)
Encombrements

Figure V : dimensions en mm, (in)

Section des conducteurs et couples de serrage

Figure VI

Mise en service

1. Connectez les conducteurs comme le montre les exemples des
figures lla et Ilb.

2. Pour définir la valeur de consigne de la gradation de puissance (défi-
nition en % de la puissance mémorisée de référence du consomma-
teur raccordé), les possibilités suivantes vous sont offertes:

+ En positionnant le bouton de réglage "P" sur 0 % (en butée a
gauche), vous définissez la valeur de consigne via un signal
analogique externe de 0 a 10 V (0 a 100 %) (bornes "10 V +" et
"IN /0 -"), voir figure IIb.

+ En positionnant le bouton de réglage "P" sur > 0 %, vous prescri-
vez la valeur de consigne par le biais du bouton de réglage "P".
L'enclenchement est réalisé par I'entrée "IN / 0 -". L’entrée
analogique "10 V +" n’est pas mise en circuit.

3. Pour le mode de fonctionnement, vous pouvez choisir entre les
possibilités suivantes:

+ Fig.lla : fonctionnement en onde pleine
lorsque le bouton de réglage "tg" est sur la position 0 (en butée &
gauche) (durée de rampe = 0 s)

+ Fig. llb : déphasage
lorsque le bouton de réglage tg est sur la position > 0 avec et que
la durée de rampe est réglée jusqu’a un maximum de 10 s pour la
limite du courant d’appel.

La durée de rampe n’est efficace qu’a I'appel et se rapporte a
100 % de la valeur de consigne prescrite.

IMPORTANT

Les modifications de réglage ne seront effectives qu'au prochain
enclenchement.

En mode de réglage de phase, il est nécessaire de monter un self
pour maintenir la tension de perturbation conduite dans les limites
prévues (voir fig. lIb).

4. Aprés application de la tension aux bornes A1/ A2 (24 V ca/ cc ou
110 V ca), les LED erreur thyristor (THYRISTOR) et erreur
alimentation (SUPPLY) clignotent en alternance toutes les 0,5 s
avant la 1ére procédure d’'apprentissage, étant donné qu’aucune
puissance de référence (100 %) n’est mémorisée (par
apprentissage) dans I'appareil ou qu'une valeur inadmissible de
courant ou de tension (trop élevée ou trop faible) a été mesurée (voir
appareil), la sortie de signalisation groupée n’étant pas excitée.

5. Mémorisez une premiére fois la puissance de référence (1er
apprentissage) en appuyant sur la touche " Test / Teach" plus de 3 s
sous des conditions normales de fonctionnement (tension et courant
doivent se situer dans les limites indiquées). La fin de la routine
d’apprentissage est signalée par I'allumage simultané des LED
LOAD, THYRISTOR et SUPPLY pendant 1 s environ (Fig. ll).
L'apprentissage peut étre répété aussi souvent que necessaire.

Pendant I'apprentissage, la rampe "tg" (10 s max.) est effectuée sur
toute la durée réglée. Une interruption est impossible pendant ce
délai.

Fonctionnement

Le gradateur de puissance peut étre enclenché de différentes

manieres:

+ Fig. IVa: en appuyant sur la touche "Test / Teach" moins de 1 s pour
des fins de test.

+ Fig. IVb : par le biais de I'entrée de commande "IN / 0 —" sans
rebondissement en positionnant le bouton de réglage "P" sur >0
(voir également la fig. lla).

+ Fig. IVc : par le biais de I'entrée analogique "10 V +" en positionnant
le bouton de réglage "P" sur 0 (voir également la fig lIb).

La LED "INPUT" est allumée lorsque I'un des 3 signaux MARCHE est
présent. La LED "ON" est allumée lorsque le courant est conduit.

Surveillance d’erreur

Les erreurs suivantes sont signalées par les LED :

+ THYRISTOR:
Présence d'une erreur de thyristor si la conduction du courant est
détectée sans que le signal MARCHE soit présent.

« SUPPLY:
Présence d’une erreur d’alimentation réseau si le signal MARCHE
est présent et que la conduction du courant n'est pas détectée ou si
la tension d’alimentation manque ou est trop faible (voir appareil).

Les erreurs indiquées par les LED sont signalées sous forme de
signalisation groupée via un contact normalement fermé (bornes 11,
12).

Protection contre les surcharges et les courts-circuits

Selon chaque cas d'utilisation, une protection suffisante contre les
surcharges et les courts-circuits devra étre mise a disposition par
I'utilisateur.

N° de réf. : 3ZX1012-0RF00-5KA1



SIRIUS
Variador de potencia

3RF29..-0KA..-0K.0
DIN EN 60947-4-3
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Instructivo

Leer y comprender este instructivo antes de la instalacién,
operacién o mantenimiento del equipo.

A PELIGRO

Tension peligrosa.

Puede causar la muerte o lesiones graves.
Desconectar la alimentacion eléctrica antes de trabajar
en el equipo.

> &

PRECAUCION

El funcionamiento seguro del aparato sélo esta garantizado con
componentes certificados.

Montaje / Desmontaje

Realice las tareas de montaje / desmontaje tal y como se indica en la
figura |, comprobando la posicién correcta de los contactos eléctricos
(12 fase de montaje).

Esquema de conexiones

Figura lla (funcionamiento de onda completa), figura llb
(desplazamiento de fase)

Dibujos dimensionales

Figura V: medidas en mm, (in)

Secciones de conexion y pares de apriete

Figura VI

Puesta en funcionamiento

1. Conecte los cables tal y como se indica en las figuras lla y lIb.

2. Para la variacion de la potencia, se pueden especificar los
siguientes valores nominales (en %, a partir del valor de potencia de
referencia guardado para la carga conectada):

+ Con el selector "P" en 0 % (posicidn izquierda), el valor nominal
queda determinado por medio de una sefial analégica externa de
0a10V(0a100 %) (borne "10 V +"e "IN/ 0 -"), ver figura Ilb.

+ Con el selector "P" en > 0 %, el valor nominal queda determinado
por medio del selector "P". La activacién se efectlia por medio de

la entrada "IN / 0 -". No se activara la entrada analogica "10 V +".

3. Se pueden seleccionar los siguientes modos de funcionamiento:

* Figura lla: Funcionamiento de onda completa
con el selector "tg" en 0 (posicién izquierda)
(tiempo de rampa =0 s).

+ Figura llb: Desplazamiento de fase
con el selector "tg" en > 0 y ajuste del tiempo de rampa hasta 10 s
para limitar la corriente de cierre. El tiempo de rampa se aplica
Unicamente durante el proceso de conexién y se refiere al 100 %
del valor nominal especificado.

Los cambios no surgiran efecto hasta que reinicie el aparato.
En el modo de funcionamiento de control de desplazamiento de
fase, es imprescindible introducir un reactor para mantener los
valores limite de tension parasita en la linea (ver figura IIb).

4. Aplicando la tension de alimentacién en A1 /A2 (AC/DC 24V o
AC 110 V), se iluminan alternamente los LED de fallo de tiristor
(THYRISTOR) y fallo de red (SUPPLY), a intervalos de 0,5 s, antes
del primer teach-in, siempre y cuando no esté guardado ningun valor
de potencia de referencia en la memoria del aparato, o bien cuando
se hayan detectado valores de corriente o tensién no admisibles
durante el proceso de teach-in (excesivamente altos o bajos, ver
especificaciones técnicas del aparato). No se activara la salida de
mensajes globales.

5. Para guardar el primer valor de potencia de referencia (primer
teach), pulse la tecla "Test / Teach" en condiciones de funciona-
miento normal (valores de tensién y corriente dentro de los rangos
admisibles) para mas de 3 s. Al finalizar el proceso de teach-in, se
iluminan simultaneamente los LED de LOAD, THYRISTOR y
SUPPLY, para aproximadamente 1 s (figura lll). El proceso de
teach-in puede repetirse tantas veces como sea necesario.

Durante el proceso de teach-in, no es posible cancelar el tiempo de
rampa "tg" (10 s, como maximo).

Funcionamiento

El variador de potencia puede ser activado de la siguiente manera:

+ Figura IVa: Pulse brevemente la tecla "Test / Teach" para fines de
prueba (para menos de 1 s).

+ Figura IVb: Por medio de la entrada de control "IN / 0 -" antirrebote,
con el selector "P" en > 0 (ver también figura lla).

+ Figura IVc: Por medio de la entrada analégica "10 V +", con el
selector "P" en 0 (ver también figura llb).

EI LED "INPUT" se ilumina cuando se aplica una de las tres sefiales de
entrada (EIN). EI LED "ON" se ilumina cuando se aplica una corriente.

Control de fallos

Los LED sefalizan los siguientes fallos:

+ THYRISTOR:
Senaliza fallo de tiristor en caso de detectar conduccion sin que se
aplique una sefial de entrada (EIN).

« SUPPLY:
Sefializa fallo de red cuando se aplica una sefial de entrada (EIN),
pero no se detecta conduccion, o bien si la tension de red es excesi-
vamente alta o baja (ver aparato)

Los fallos sefializados por medio de los LED se transmiten en forma de
mensaje global por medio de un contacto NC (bornes 11, 12).
Proteccion contra sobrecarga y cortocircuito

Es responsabilidad del usuario realizar las protecciones contra
sobrecarga y cortocircuito necesarias en el lugar de uso.

Referencia: 3ZX1012-0RF00-5KA1



SIRIUS
Variatore di potenza

3RF29..-0KA..-0K.0
DIN EN 60947-4-3
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Istruzioni operative

Italiano

Leggere con attenzione queste istruzioni prima di installare,
utilizzare o eseguire manutenzione su questa apparecchiatura.

A PERICOLO

Tensione pericolosa.

Puo provocare morte o lesioni gravi.

Scollegare I'alimentazione prima di eseguire interventi
sull'apparecchiatura.

> &

CAUTELA

Il funzionamento sicuro dell'apparecchiatura € garantito soltanto
con componenti certificati.

Montaggio / Smontaggio

Eseguire il montaggio / lo smontaggio nella sequenza come indicato
nella figura |. Fare attenzione alla posizione dei contatti elettrici (fase
montaggio 1).

Schizzo del cortocircuito

Figura lla (funzione onda intera), figura Ilb (ritardo del taglio di fase)
Dimensioni

Figura V: dimensioni in mm, (in)

Sezioni trasversli di collegamento e momento serraggio

Figura VI

Messa in servizio

1. Chiudere i conduttori come indicato negli esempi nella figura lla e
figura llb.

2. Sono a disposizione differenti possibilita del’assegnazione del
valore nominale (assegnazione in % della prestazione di riferimento
memorizzata dell’'utente collegato) per la variazione della
prestazione:

+ nella posizione dell'interruttore di regolazione "P" su 0 % (arresto
a sinistra) stabilire un valore nominale tramite un segnale
analogico esterno di0 ... 10 V (0 ... 100 %) (morsetto "10 V +" e
"IN/ 0-"), vedi figura Ilb.

* Nella posizione dell'interruttore di regolazione "P" su >0 %
stabilire un valore nominale tramite "P". L'inserimento avviene
tramite I'ingresso "IN / 0 -". L'ingresso analogico "10 V +" non
viene cablato.

3. Si hanno le seguenti possibilita di scelta del tipo di esercizio:

+ figura lla: funzione onda intera
nella posizione dell'interruttore di regolazione "tg" su 0 (arresto a
sinistra) (tempo rampa = Q s),

+ Figura lIb: taglio di fase
nella posizione dell'interruttore di regolazione "tg" su > 0 con
impostazione del periodo di rampa fino a max. 1% s perla
limitazione della corrente di inserzione.

I periodo di rampa €& attivo solo al momento dell'inserzione e si
riferisce al 100 % dell'assegnazione del valore nominale.

Modifiche dell'impostazione diventano attive al successivo
inserimento.

Nel tipo di esercizio comando di ritardo di fase & necessario una
bobina per I'osservazione dei valori limite della tensione di
disturbo collegata ai conduttori (vedi figura Ilb).

4. Dopo aver applicato a A1/ A2 (AC/DC 24 Vo AC 110 V)i LED di
errore tiristore (TIRISTORE) e di errore di rete (SUPPLY)
lampeggiano, prima del 1° processo di Teach, alternativamente ad
un ritmo di 0,5 s, poiché nell’apparecchio non &€ ancora memorizzata
nessuna prestazione di riferimento (100 %) (geteached), o se ¢ stato
misurato un valore di corrente o tensione non ammissibile (troppo
alto o troppo basso) (vedi apparecchio). L'uscita di segnalazioni
collettive non viene comandata.

5. Eseguire la prima memorizzazione della prestazione di riferimento
(1° processo di Teach), dove si deve premere in normali condizioni
di esercizio (tensione e corrente devono trovarsi entro i valori limite)
il tasto "Test / Teach" pit di 3 s. La fine della routine di Teach viene
segnalata tramite illuminazione contemporanea dei LED LOAD,
TIRISTORE e SUPPLY per ca. 1's (figura Ill).

Il processo di Teach pud essere spesso ripetuto a piacere.

Durante il processo di Teach il periodo di rampa impostato "tR"
(max. 10 s) scorre completamente. Non & possibile un’interruzione

durante questo periodo.

Funzionamento

Si pu¢ inserire il variatore di potenza per mezzo delle seguenti posibi-

lita:

+ Figura IVa: premendo il tasto "Test / Teach" meno di 1 s per scopi di
test.

+ Figura IVb: tramite un ingresso di comando debouncer "IN / 0 ="
nella posizione dell'interruttore di regolazione "P" su > 0 (vedi anche
figura lla).

+ Figura IVc: tramite un ingresso analogico "10 V +" nella posizione
dell'interruttore di regolazione "P" su 0 (vedi anche figura Ilb).

II'LED "INPUT" si illumina, se uno dei 3 segnali IN & presente. Il LED
"ON" si illumina se la corrente elettrica & presente.

Gestione di errori

Tramite i LED vengono indicati i seguenti errori:

+ TIRISTORE:
errore di tiristore & presente se viene riconosciuta una corrente elett-
rica senza che sia presente un segnale IN.

« SUPPLY:
errore di rete € presente se & presente un segnale IN e non viene
riconosciuto nessuna corrente elettrica o se la tensione di alimenta-
zione ¢ troppo bassa o manca (vedi apparecchio).

Gli errori indicati da LED vengono segnalati come una segnalazione
collettiva tramite un contatto di apertura (morsetti 11, 12).
Protezione da sovraccarico e da cortocircuito

L'utente deve mettere a disposizione una sufficiente protezione da
sovraccarico e da cortocircuito per ogni caso di applicazione.

N. ordinazione: 32X1012-0RF00-5KA1



SIRIUS
Regulador de poténcia

3RF29..-0KA..-0K.0
DIN EN 60947-4-3
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Instrugdes de Servigo

Ler e compreender estas instrugdes antes da instalagéo,
operagao ou manutencdo do equipamento.

A PERIGO

Tensdo perigosa.
Perigo de morte ou ferimentos graves.
Desligue a corrente antes de trabalhar no equipamento.

> &

CUIDADO

O funcionamento seguro do aparelho apenas pode ser garantido
se forem utilizados os componentes certificados.

Montagem / desmontagem

Execute a montagem / desmontagem de acordo com a sequéncia
indicada na figura |. Considere a posi¢&o dos contatos elétricos (passo
de montagem 1).

Esquema de circuitos

Figura lla (operagdo com veio macico), figura b (corte de fases)
Desenhos cotados

Figura V: Dimensdes em mm, (in)

Secoes de ligagao e torques de aperto

Figura VI

Colocagao em servigo

1. Feche os condutores como indicado nos exemplos da figura lla e da
figura llb.

2. Tem-se seguintes possibilidades para prefixar o valor nominal (valor
prefixado em % da poténcia de referéncia memorizada do consumi-
dor conectado) para a regulagao de poténcia:

+ Estando o regulador de ajuste na posi¢do "P" em 0 % (fim de
curso esquerdo) fixe previamente o valor nominal através de um
sinal analdgico externo de 0 até 10 V (0 até 100 %) (terminais
"0V +"e"IN/0-"), veja a figura Ilb.

+ Estando o regulador de ajuste na posigdo "P" em > 0 % fixe
previamente o valor nominal através do regulador de ajuste "P". A
ligagéo é efetuada através da entrada "IN / 0 -". A entrada
analégica "10 V +" ndo se liga.

3. Tem-se as seguintes possibilidades para selecionar os modos de
operagao:

+ Figura lla: Operagao com veio macigo
estando o regulador de ajuste na posi¢éo "tg" em 0 (fim de curso
esquerdo) (tempo de rampa = 0 §).

+ Figura llb: Corte de fases
estando o regulador de ajuste na posi¢ao "tg" em > 0 com ajuste
do tempo de rampa até um méax. de 10 s para a limitagdo da
corrente de conexao.

O tempo de rampa somente é efetivo no arranque e se refere a
100 % do valor nominal prefixado.

As modificagbes do ajuste somente serédo efetivas no seguinte
arranque. No modo de operagdo comando do corte de fases, é
necessario um retentor para manter os valores limites da tenséo
parasita no conductor (veja figura IIb).

4. Apos ligar a tensdo em A1 /A2 (CA/CC 24 Ve/ouAC 110 V),
antes do 1° ciclo de ensino, os LEDs erro do tiristor (THYRISTOR) e
erro da rede (SUPPLY) piscam alternadamente com um ritmo de
0,5 s, sendo que no aparelho ainda ndo estd memorizada
nenhuma poténcia de referéncia (100 %), ou, se no ciclo de ensino
se mediu um valor ndo admissivel de corrente ou caso for medido
um valor de corrente ou de tensao nédo permitido (demasiado alto ou
demasiado baixo) (veja aparelho). Neste caso ndo se ativa a saida
de mensagens coletivas.

5. Execute a primeira memorizag&o da poténcia de referéncia (1° ciclo
de ensino), pressionando a tecla "Test / Teach", sob condigdes nor-
mais de opregéo (tenséo e corrente devem estar dentro dos valores
limites indicados), durante mais de 3 s. O fim da rotina de ensino é
assinalado por uma iluminagdo simultanea dos LEDs LOAD, THY-
RISTOR e SUPPLY durante aprox. 1 s (figura Ill). O ciclo de ensino
pode ser repetido tantas vezes quanto se desejar.

Durante o ciclo de ensino o tempo de rampa ajustado "tg" (méx.
10 s) sera percorrido completamente. Durante este tempo ndo é
possivel uma interrupgao.

Operagéo

Pode-se ligar o regulador de poténcia através das seguintes possibili-

dades:

+ Figura IVa: pressionando o botdo "Test / Teach" durante menos de
1 s para efeitos de teste.

+ Figura IVb: Através da entrada de comando anti-ressalto "IN / 0-",
estando o regulador de ajuste na posicéo "P" em > 0 (veja também a
figura lla).

+ Figura IVc: Através da entrada analdgica "10 V +" estando o
regulador de ajuste na posigdo "P" em 0 (veja também a figura lIb).

O LED "INPUT" acende, se um dos 3 sinais de LIGAR estiver presente.
O LED "ON" acende, se existir circulagdo de corrente.

Supervisdo de erros

Através dos LEDs se indicam os seguintes erros:

« THYRISTOR:
Existe um erro de tiristor, se se detectar uma circulagéo de corrente
sem que esteja presente um sinal de LIGAR.

+ SUPPLY:
Existe um erro de rede, se estiver presente um sinal de LIGAR e n&o
se detectar nenhuma circulagéo de corrente e / ou se a tensao da
rede for demasiado baixa ou no existir (veja aparelho).

Os erros indicados pelos LEDs s&o indicados como mensagem coletiva
através de um contato de ruptura (terminais 11, 12).

Protec¢ao contra sobrecarga e curto-circuito

O proprio usuario deve providenciar uma proteg&do contra sobrecarga e
curto-circuito suficiente para o respectivo caso de aplicagao.

N° de enc.: 3ZX1012-0RF00-5KA1
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isletme kilavuzu

Cihazin kurulumundan, calistirimasindan veya bakima tabi
utulmasindan 6nce, bu kilavuz okunmus ve anlanmig olmalidir.

Tehlikeli gerilim.

Oliim tehlikesi veya agir yaralanma tehlikesi.
Calismalara baglamadan once, sistemin ve cihazin
gerilim beslemesini kapatiniz.

> &

ONEMLI DIKKAT

Cihazin glivenli calismasi ancak sertifikali bilesenler kullaniimasi
halinde garanti edilebilir.

Montaj / Sokme

Montaj / sékme islemlerini Resim I'de belirtilen siraya gére yapiniz.
Elektrik kontaklarinin pozisyonuna dikkat ediniz (1. montaj basamagi).

Devre gizimi

Resim lla (Tam dalga isletim), Resim Ilb (Faz kesiti)

Olgii gizimleri

Resim V: Olgiiler mm cinsinden, (in)

Baglanti gapraz kesitleri ve sikistirma donme momentleri
Resim VI

ilk galigtirma

1. Hatlari Resim lla ve Resim lIb'deki gosterildigi sekilde baglayiniz.

2. Performans kontrolli igin agagidaki nazari deger (bagh tuketici
birimin hafizaya alinan mukayese performansinin (referans
performans) ylizdesi seklinde) imkanlarina sahipsiniz:

+ "P"ayar kontroloriinin % 0 pozisyonunda (sola dogru) nazari
degeri 0 - 10 V'luk (% 0 - 100) harici bir analog sinyali tizerinden
belirleyiniz (Kiskag "10 V +" ve "IN / 0 -"), bkz. Resim IIb.

+ "P"ayar kontroldriiniin > % 0 pozisyonunda nazari degeri "P" ayar
kontrol6r(i Gizerinden belirleyiniz. Agma islemi, "IN / 0 =" girisi

. Uzerinden gerceklesir. Analog giris "10 V +" baglanmaz.

3. Isletim tlrt secimi icin agagidaki imkanlara sahipsiniz:

+ Resim lla: Tam dalga isletim
"tn" ayar kontrolériiniin 0 pozisyonunda (sola dogru)

(Rampa zamany = 0 sn)

+ Resim lIb: Faz kesiti
"tr"ayar kontrol6riiniin > 0 pozisyonunda ve agilma akim tahdidi
icin azami 10 sn’ye kadar rampa zamani ayarinda. Rampa
zamani, sadece aglilista etkilidir ve nazari degerin % 100'Une
dayanmaktadir.

Ayarda yapilan degisiklikler, ancak bir sonraki agista devreye
girer.

Faz kesiti kumandasi isletim tiriinde hatla baglantili parazit
gerilimin limit degerlerine riayet edilebilmesi igin bir tahdit tertibati
gereklidir (bkz. Resim Ilb).

4. Gerilimin A1/ A2'ye baglanmasindan sonra (AC / DC 24 V veya
AC 110 V) 1. gésterim isleminden once tristor hatasi (THYRISTOR)
ve sebeke hatasi (SUPPLY) LED gostergeleri 0,5 sn’lik taktlar ile
donlisimll olarak yanip séner. Bunun nedeni, cihazda henliz
mukayese performansinin (% 100) hafizalanmamis olmasi veya
kabul edilmeyen bir akim ya da gerilim degerinin (¢ok yiiksek ya da
cok dustik) olctilmesidir (bkz. Cihaz). Toplu bildirim ¢ikisi burada
kullaniimaz.

5. Mukayese performansinin ilk hafizalamasini (1. Gésterim islemi)
yapiniz. Bunu, normal isletim kosullarinda (gerilim ve akim belirtilen
limit degerler icinde olmalidir) "Test / Teach” tusuna 3 sn.‘den daha
uzun bir stire basmak suretiyle yapabilirsiniz. Gésterim rutininin
(Teachroutine) bitimi, LOAD, THYRISTOR ve SUPPLY LED
gostergelerinin ayni anda yaklasik 1 sn. Siireyle yanmasiyla
gosterilir (Resim 111).

Gosterim islemi, istenildigi kadar siklikla tekrarlanabilir.

Gosterim islemi sirasinda, ayarli durumdaki "tR" rampa zamani
(azami 10 sn.) bitlinlyle akacaktir. Bu siire zarfinda kesilmesi
mimkuin degildir.

Isletim

Gig kontroloriinii asagidaki sekilde agma imkanina sahipsiniz:

* Resim IVa: Test amagli olarak "Test / Teach" tusuna 1 sn.’den daha
kisa sire ile basarak.

+ Resim IVb: "P" ayar kontroldriiniin > 0 pozisyonunda sigramali
kumanda girisi "IN / 0 =" Gizerinden (bkz. Resim lla).

+ Resim IVc: "P" ayar kontrolériiniin 0 pozisyonunda analog giris
"10 V +" lizerinden (bkz. Resim IIb).

3 ACIK sinyalinden birisinin mevcut olmasi halinde, "INPUT" LED
gostergesi yanar. Akim mevcut ise, "ON" LED géstergesi yanar.

Ariza kontrolii

LED gdstergeleri ile asagidaki arizalar gosterilir:

+ THYRISTOR:
Bir ACIK sinyali mevcut olmaksizin akim geldigi teshis ediliyor ise,
Tristor arizasi meydana gelmis demektir.

+ SUPPLY:
Bir ACIK sinyali mevcut ise ama akim teshis edilemiyor ise veya
sebeke gerilimi ok diislik ya da hi¢ yok ise (bkz. Cihaz), sebeke
arizas| mevcut demektir.

LED gostergeleri yoluyla gosterilen arizalar, bir agma kontadi (devre
kesici anahtar) (izerinden (11,12 kiskaglari) toplu bildirim olarak
bildirilir.

Asir yiik ve kisa devre

isleme gére yeterli derecede asiri yiik ve kisa devre korumasinin,
kullanicinin kendisi tarafindan hazir bulundurulmasi gereklidir.

Siparis numarasi: 3ZX1012-0RF00-5KA1



SIRIUS
Perynsatop mMowHoCcTH

3RF29..-0KA..-0K.0
DIN EN 60947-4-3

(€ e

MHCTPYKLWIH no JKcnnyaTtauuun

lMepen ycTaHOBKOW, BBOAOM B 3KCMAyaTaLuio Unm
o6CcnyxmBaHMeM yCTpoicTBa HEOBXOAMMO NPOYECTb U MOHATh
[aHHOE PYKOBOLCTBO.

A OMNACHO

OnacHoe HanpsxeHue.
OnacHOCTb AJIA XKM3HW UM BO3MOXHOCTb TAXemNbIX
TpaBM.

Mepen Havanom paboT OTKMIOYUTL MofaYy NUTaHNs K
YCTaHOBKE W K yCTPOMCTBY.

OCTOPOXHO

BesonacHoCTb paboTbl YCTPOACTBA rapaHTUPOBAHO TONBKO MpU
MCMONb30BaHMM CEPTUDNLMPOBAHHBIX KOMMOHEHTOB.

> &

MonTax / lemoHTax

lMpou3BeamnTe MOHTaX / EMOHTaX B nopsiake, NokasaHHOM Ha puc. |.
CnepuTe 3a NONOXEHUEM 3NEKTPUYECKMX KOHTAKTOB (MOHTaX, war 1).

Yeprex cxembl

Puc. lla (pexum BoMHbI C NOMHLIM Nepuogom), puc. llb (pexum otceyku
a3bl)

Pa3mepHbie pucyHKku

Puc. V: pasmepbl B MM, (atoiimax)

MonepeyHble ceveHUs NpUCoeANHEHUIA N MOMEHTbI 3aTSKKM

Puc. VI

3anyck B akcniyaTaumio

1. MNpucoepmnHuTe kabenu, kak nokasaHo B NpumMepax, NPUBEAEHHBIX Ha
puc. lla n puc. lib.

2. imetoTcs cnepyioLlme BO3MOXHOCTYM BBOZA 3aiaHHOTO 3HAYEHUSs
(3apaHue ycTaBku B % OT 3anoMHeHHON 6a30BO MOLHOCTM
NOAKMKYEHHOro NOTpedUTENs) Ans perynatopa MOLHOCTH:

+ [pwn HaxoxgeHun 3agatollero perynsropa "P" B nonoxexun 0 %
(kpalHee NeBOE NONOXeHME) 3a4aHHOE 3HAYEeHUE BBOAUTCS C
MOMOLLbIO BHELLHErO aHarnoroBoro CUrHana B auanasoHe
0-10B (0-100 %) (nopaetcs Ha knemmbl "10 B +" 1 "IN / 0 -"),
cm. puc. llb.

+ Tpw HaxoxpeHuu 3agatollero perynstopa "P" B nonoxenun > 0 %
3afaHHOe 3HayeHne BBOAWTCS C MOMOLLBH 3TOro perynsatopa "P".
BkntoueHue perynsTopa npoussogutcs no sxogy "IN /0 ="
Ananorosbii Bxog "10 B +" npu 3TOM He ucnonb3yetcs.

3. MmetoTcsa cnepytolLme BOIMOXHOCTH Bbibopa pexuma padoTsi:
¢ Puc. lla: Pexum BOMHbI € NOMHBIM NEPUOAOM

NPy HaxoXaeHun 3ajatoLero perynatopa "ty" B nonoxexuu 0
(kpanHee neBoe NONoxeHue) (BpeMs NIMHENHOro
HapacTtaHus = 0 c).

* Puc. llb: pexxum otceykn dasbl
Npu HaxoxaeHun 3ajarowero perynaropa "tg" B nonoxexun > 0 ¢
3aiaHneM BpeMeHu NUHEHOro HapacTaHna fo makc. 10 ¢ uenbio
OrpaHUYeHns TOKa BKIOYEHNS. Bpems nuHelHoro HapacTaHus
[enCTBYeT TOMbKO BO BpeMms BkoYeHus u oTHocutes k 100 %
3a/1aBaeMOro 3HayeHus.

/13MeHeH!st HaCTPONKM NPOSIBNAKTCS TONMBKO NPY CrieLyoLem
BKITIOYEHMU.

B pexume ynpasneHus oTceukoit hasbl 41151 BbIOEPKKM
rPaHUYHbIX 3HAYEHWI HABOAMMBIX B kabensx HanpsikeHuin nomex
Heobxoanm apoccensb (cm. puc. lIb).

4. TMocne nogauu HanpsxeHus Ha BbiBofbl A1/ A2 (~ /=24 B unu
~ 110 B) nepep nepBbIM LKOoM 06y4YeHNst TONepEMEHHO MUratoT
CBETOAMOAbI, CUTHANU3NPYIOLLME HEUCMPABHOCTL TUPUCTOPOB
(THYRISTOR = tupucTop) unu nutatowen cetn (SUPPLY =
nutaHue) ¢ Taktom 0,5 ¢, T.k. B npubope elle He 3anomMHeHa
6a3oBas mowHocTb (100 %) (npubop HeobyyeH), unu ecnn
13MepeHO HeAOMYCTUMOE 3HAYEHWE TOKA UM HANPSKEHUS
(CnnLKoM BbICOKOE WM CIIMLLKOM HK3Koe) (cM. npubop). Bbixog
0606LeHHOr0 cOOBLUEHNS NPY ITOM He aKTUBMPYETCS.

5. MpousBeaunTe nepeoe 3anoM1HaHne 6a3oBon MOLLHOCTY (MepBbIil
UMKn oByyeHuns), Ans Yero nNpu HopmarbHbIX paboymnx ycnoBmsx
(HanpsKeHMe W TOK BOMKHBI HAXOAUTLCS BHYTPW 3aAaHHbIX rPaHuL)
cnepyeT HaxaTb kHonky "Test / Teach" (TecT/obyuenue) fonbLue 3 c.
OkoHyaHWe npoueaypbl 06y4eHUs curHanuampyetcs
OHOBPeMeHHbIM 3aropaHuem caetoanonos LOAD (3arpyska),
THYRISTOR (tupucrtop) n SUPPLY (nuTaHue) B TeyeHune
npubnusutensHo 1 ¢ (puc. ).

Linkn o6y4eHns MOXHO MOBTOPSATb MHOTOKPATHO 6€3 OrpaHnyeHunil.

Bo Bpems uynkna obyyeHus 3afaHHOe BPems NIMHENHOO
HapacTaus "tg" (makc. 10 c) otpabaTbiBaeTCs NOMHOCTLIO.
MpepbiBaHue B TeYeHUe ITOr0 BpEMeHU HEBO3MOXHO.

Akcnnyatauus

WmetoTcs cneaytoLne BO3IMOXHOCTW BKMIOYEHNS perynsTopa

MOLLHOCTU:

* Puc. IVa: nytem HaxaTus kHonku "Test / Teach" meHee 1 ¢ ¢ yensto
TECTUPOBAHMS.

* Puc. IVb: yepes ynpasnsiowui Bxog "IN / 0 =" (¢ ycTpaHeHueMm
apebesra) npu HaxoxaeHUn 3apatowero perynaropa "P" B
nonoxexun > 0 (cM. Takxe puc. lla).

+ Puc. IVc: yepes aHanorosbii Bxog "10 B +" npu HaxoxaeHum
3apatollero perynatopa "P" B nonoxeHuu 0 (cMm. Takxke puc. lIb).

Csetogvog "INPUT" (Bxoa) ropuT, Korga UMeeTcst XoTs Obl OZMH 13
Tpex BxoaHbIx (EIN) curnanos. Ceetoamog "ON" (BKIT) ropur, korga
MMeeTCs HEHYNEBOW CUIMOBON TOK HArpy3Ku.

KoHTponb HeucnpaBHoCTEN

CBeToAMOAb! MHANLMPYIOT CHeAYIOLNE HEUCTIPaBHOCTY:

« THYRISTOR (TUPUCTOP):
NMeeT MEeCTO HeNCNpaBHOCTb TUPUCTOPA, ecn 0BHapyxeH
HEeHyNneBOW TOK Harpy3ku Npu oTCyTCTBMM BXOAHOrO curHana (EIN).

+ SUPPLY (MUTAHWE):
“MeeT MecTO HeMCNpaBHOCTb NUTALOLLEN CeTu, KOrAa NMeeTcs
BxogHou curHan (EIN), Ho oTcyTCTBYeT TOK Harpysku, OTCyTCTBYeT
WIW CINLLKOM HW3KOE 3Ha4YeHWe CETEBOro HanpsKeHNs (CM.
npubop).

HeucnpaBHoCTH, MHAMLMPYEMbIE CBETOAMOAAMM, NEPEAIOTCS B BUAE
0606LLeHHOro coobLleHns Yepes HopManbHO 3aMKHYTHIN KOHTaKT
(knemmbl 11, 12).

3awwmra ot neperpy3kum U KOpoTKoro 3amMmblKaHUA

Moaxoasiuyto 3awuTy OT NEPErpy3ku Uim KOPOTKOTO 3aMblKaHusl
LOMXeH obecneynTb NoMb30BaTENb B 3aBUCUMOCTY OT 06nacT
NpUMEHEHUS..

Homep 3akasa: 3ZX1012-0RF00-5KA1
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